™ INESC

CONCURSO PARA CONTRATAQAO de INVESTIGADOR(a)
Cargo/posicdo/bolsa:

Referéncia: AE2024-0580 ( CRAS-Geral - CRAS)
INESC TEC - Instituto de Engenharia de Sistemas e Computadores, Tecnologia e Ciéncia
Cargo/posicdo/bolsa: Investigador
Localidade: Porto
Area cientifica: Genérica: ENGINEERING

Especifica: Electrical engineering

Resumo do anlncio:

O INESC TEC abre concurso para a contratagdo de 1 Investigador na area de Robética.
Orientador Cientifico:  José Miguel Almeida

Inicio do contrato: 2025-02-01

Local de trabalho: INESC TEC, Porto, Portugal

Texto do anlincio:

Area de trabalho: Robotica

Descricdo do Trabalho: - Desenvolvimento de um payload sensorial que possa ser integrado em um protétipo de um veiculo aereo ndo
tripulado a desenvolver; Desenvolver a integracéo de sensores e desenvolvimento de software de fuséo de informacgéo de sensores
multimodais para desenvolver sistema de percecéo para detecédo de obstaculos e possiveis colisdes e modelizagées e mapeamento na
superficie do mar; Desenvolvimento de um sistema de inspegao por Veiculos Aéreos N&ao Tripulados, Desenvolvimento de um sistema de
gestao de stocks em ambiente industrial usando Veiculos Aéreos Nao Tripulados - Efetuar a implementacéo dos algoritmos na framework
ROS; - Exercer o espirito critico na avaliacdo do processo e resultados obtidos.

Objetivos: Realizar o desenvolvimento de software, utilizando a framework ROS, que permita a aquisicdo de dados dos sensores a bordo de
um veiculo aereo nao tripulado. Desenvolvimento de hardware que permita a integragdo dos sensores escolhidos no protétipo de um veiculo
aereo nao tripulado. Contribuir para o objetivo de melhorar a preciséo do posicionamento de veiculos autbnomos em relagdo aos objetos
através de métodos de fusdo de sensores. Desenvolvimento de um quadro de software necessario para aterragem de veiculos e recargas
auténomas. Desenvolvimento de um sistema de inspecéo e/ou gestdo de stocks usando Veiculos Aéreos N&o Tripulado.

Habilitac6es académicas: Mestre em Engenharia Eletrotécnica ou area afim.

Requisitos minimos: Mestrado em Engenharia Eletrotécnica e acima de 3 anos de experiéncia comprovada no desenvolvimento de
plataformas robéticas em termos de hardware e software. Participagdo em projetos cientificos e de escrita de
documentos cientificos.

Fatores de preferéncia: - Acima de 3 anos de experiéncia em desenvolvimento de plataformas robéticas, sua conceptualizagéo e
desenho;

- Experiéncia prévia em desenvolvimento de software utilizando as frameworks ROS e ROS2;

- Conhecimento avancado em linguagens de programacéo C, C++ e Python, com énfase em aplicagbes para
sistemas robéticos;

- Experiéncia em modelacao 3D utilizando Solidworks;

- Experiéncia prévia no uso de ferramentas de simulagdo, como Stonefish e Gazebo, para testes e validagao
de rob6s em ambientes virtuais;

- Experiéncia pratica no desenho e produgdo de PCBs, com conhecimento de ferramentas como KiCad;

- Capacidade de integrar sensores, atuadores e outros dispositivos em sistemas embebidos, com experiéncia
em protocolos de comunicac¢do como 12C, SPI, UART, CAN e RS-232/RS-485;

- Experiéncia no desenvolvimento com FreeRTOS para sistemas embebidos;

- Experiéncia no uso de ferramentas de controle de versdo, como Git, para o desenvolvimento de software
colaborativo;

- Familiaridade com a arquitetura ARM Cortex-M;

Entidade Financiadora:

Tipo de Contrato: Termo Incerto

A contratagdo sera regida pelo estipulado na legislagdo em vigor relativa a contratos individuais de trabalho a termo incerto, bem como pelas
normas internas do INESC TEC.

Critérios de avaliagao: A selecdo dos candidatos basear-se-a nos seguintes critérios, por ordem decrescente de ponderacao:
a) Curriculum relevante para a area de abertura do concurso
b) Experiéncia anterior comprovada.




INESC

Bonificagao por
Incapacidade:

Os(As) candidatos(as) que apresentem um grau de incapacidade igual ou superior a 90% teréo uma
bonificacéo de 20 pontos na pontuagéo da Avaliagéo Curricular.

Os(As) candidatos(as) que apresentem um grau de incapacidade igual ou superior a 60% e menor que 90%
terdo uma bonificagdo de 10 pontos na pontuagéo da Avaliacdo Curricular.

A pontuacéo bonificada da Avaliagdo Curricular podera, nestes casos, exceder os 100 pontos.

O grau de incapacidade é obrigatoriamente comprovado através da apresentacédo, em candidatura, do
Atestado Médico de Incapacidade Multiuso (AMIM), emitido nos termos do Decreto-Lei n°. 202/96, de 23 de
outubro, na redag¢éo em vigor.

Jari de Selecéo:

Notificac&o dos
resultados:

Periodo de candidatura:
Submisséo candidaturas:

Presidente do Juari: André Dias;

Vogal: Hugo Miguel Silva;

Vogal: Ana Paula Lima;

Os resultados do processo de selegédo serdo divulgados aos interessados por correio eletrénico.

De 2025-01-03 a 2025-01-16
Preenchimento de formulério eletrénico em www.inesctec.pt na secgdo SEJA NOSSO COLABORADOR



http://www.inesctec.pt
https://www.inesctec.pt/pt/junte-se-a-nos#opportunities

